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CMC�� 是一款面向狭窄通道物料搬运场景打造的背负举升式 AMR，车体宽度低至 ���mm，适用于小料架、料车等载具的自动
搬运与取放货作业，通过 �D SLAM 导航实现自主运行，满足紧凑空间内的柔性物流需求。

产品介绍

���kg 负载灵活通行

料架料车兼容
车体宽度低至 ���mm，
适应狭窄通道及紧凑型作业空间

适配小料架、料车等载具，
满足不同物料搬运需求。

面向狭窄通道设计，
在有限空间内实现物料自动转运。

额定负载 ���kg，
满足小料架、料车等载具搬运需求。

���mm 紧凑车体

产品特色



CMC05 悬臂式卷料搬运AMR

产品参数

电池性能

安全防护

运动性能

基本参数

导航
产品名称

通讯

检测

无线Wi-Fi
光通讯方式/�G
额定负载（kg）
外形尺寸LxWxH（mm）
自重（kg）
行驶性能
前进最大直行速度(空载/满载)
定位精度（mm）
起升速度(空载/满载)（mm/s）
跨沟能力（mm）
爬坡能力（mm）
越障高度（mm）
顶升行程（mm）
手动/自动
偏离路径保护、定位异常保护
部件故障保护、通讯故障保护
底部避障
�D立体避障
绕障功能
防撞条
急停按钮
声（喇叭）、光（三色灯）
HMI人机界面
刷板位置
电池类型
额定电压（V）
标配容量（Ah）
可运行时间(空满载交替)（h）
充电循环次数
纠偏检测
条码识别

●标配     ○选配    
注：产品参数实时更新中，以上参数仅供参考，以实际为准。
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前进、后退、转弯、自旋

二维码导航/激光导航（�D/�D SLAM)导航方式

完全充放电����次≥��%



国内办公点：深圳 | 合肥 | 杭州 | 苏州 | 南京 | 青岛 
                        济南 | 沈阳 | 长沙 | 佛山 | 厦门 | 成都

电话：���-����-���
官网：www.mw-robot.com
邮箱：marketing@mw-robot.com

海外办公点：亚特兰大 | 东京 | 首尔 | 北威州
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